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ZARO SZAKMAI JELENTES
MECENATURA (MEC_21) palyazat
1. ALPROGRAM (MEC_R_21)

Részvétel kiilfoldon megrendezésre keriil6 nemzetkézi tudomanyos és
innovacios rendezvényeken, konferencidkon

EPR palyazat azonosito: 141384
Pélyazé kutatd: Dr. Odry Akos
Befogado intézmény: Dunaujvarost Egyetem

Amennyiben t6bb rendezvény latogatasara igényelt tamogatast, kérjiikk, mindegyikre
vonatkozo6an valaszolja meg az alabbi kérdéssort.

1. A kilféldi rendezvény megnevezése:

Elsé konferencia: Eurépan kivili rendezvény, 2022 IEEE/RS] International Conference on
Intelligent Robots and Systems (IROS 2022)

Miasodik  konferencia:  Eurépan  belili, Magyarorszaggal nem  szomszédos — orszagban
megszervezett rendezvény, 2022 The 4th International Conference of IFToMM ITALY (IFIT
2022)

2. A rendezvény helyszine és idépontja (varos, orszag, kezdé és zaré datum):

Els6 konferencia: Kioté, Japan; Idépontja: 2022. oktdber 23. - 2022. oktdber 27.

Masodik konferencia: Napoly, Olaszorszag; Idépontja: 2022.szeptember 14.-2022.szeptember 16.
3. A rendezvény honlapja:

Els6 konferencia: https://iros2022.o0rg/

Masodik konferencia: https://www.iftommitaly.it/1f1t2022/index.phprid=preliminary-program-
1fit-2022

4. A megvalosult részvétel formaja (jelenléti vagy online):

Els6 konferencia: jelenlétt

Masodik konferencia: jelenléti

5. A részvétel szakmai tartalma (pl. el6adas, poszter, egyéb aktivitas):
Els6 konferencia: el6adas

Masodik konferencia: eldadas



0. A részvétel hatasa és jelentSsége a sajat kutator karrier épitésében (max. 1000 karakter):

Els6 konferencia: Lehet6vé tette, hogy bemutassam a ,,Adaptive Gradient-Descent Extended
Kalman Filter for Pose Estimation of Mobile Robots with Sparse Reference Signals” cimd
munkdm eredményeit a konferencian résztvevé és hasonlo témakkal foglalkozo szakembereknek,
kutatoknak. A cikk eredményer azoknak a kutatdsi iranyoknak és problémaknak képezik az
alapjat, melyekkel a jelenleg futé 1s FK_22 palyazatban dolgozunk. Ugyan a cikkben csak
szamitogépes szimulaciok segitségével sikerdlt a kifejlesztett modszer hatékonysagat bemutatni,
azonban a kozeljovében az eredmények validacidjat valositjuk meg, melynek kimenetelét rangos
folyoiratcikkben tervezzilk bemutatni. A konferencia lehetévé tette a nemzetkdzi kapcsolatok
kiépitését is, melyek késébbi egylttmikodések alapjat képezhetik. Ilyen volt példaul az
ismerkedés Dr. Zhenyu Wu kutatoval a szingapuri Nanyang muszaki egyetemrdl. Dr. Wu csapata
hasonloan szenzorfuzidval foglalkozik, és megbeszéltik, hogy koézos munka kereteiben
segithetjiik és kiegészithetjuk kutatomunkainkat a kézeljévében.

Masodik konferencia: Lehet6vé tette, hogy bemutassam a ,,Performance Evaluation of Mobile
Robot Pose Estimation in MARG-Driven EKF” ¢imd munkim eredményeit a konferencian
résztvevé és hasonld témakkal foglalkozo szakembereknek, kutatoknak. A cikk eredményes
azoknak a kutatisi iranyoknak és problémaknak képezik az alapjat, melyekkel a jelenleg futo is
FK_22 palyazatban dolgozunk. Ugyanakkor, a konferencia 4j kapcsolatok kialakitasat is lehetévé
tette, hiszen sikerllt megismerkednem példaul Giuseppe Carbone professzorral és az &
kutatocsoportjaval. Ennek eredményeképp, egy egyittmikodést is elinditottunk, melyben
gesztusok mintavételezésével foglalkozunk és k6z6s tudomanyos cikket megirasat tervezziik.

Kelt: 2022. januar 13.
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Palyazé kutaté alairasa (vagy fokozott biztonsagu elektronikus alairas és idébélyegz6)
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